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Used to read an RC circuit.
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State = 1 configuration:
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rcstack[16]
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mode
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When start() method is used, the rctime ()
method is installed in its own cog and runs continuously until the
stop () method is called.

Zum Auswerten einer RC-Schaltung. Wenn die start () -Methode benutzt
wird, ist die rctime () -Methode in einem eigenen COG installiert und lauft
bis die stop () -Methode aufgerufen wird.

If no cog is available the rctime() method may be called as needed.
Wenn kein COG verflugbar ist, kann die rctime—Methode aufgerufen werden,
wenn sie bendtigt wird.

State = 0 configuration:
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PUB rctime (pin, state, rcvalueaddress)
pin:=0
" Lese RC-Schaltung aus und Ubergebe Ergebnis an rcvalueaddress/Read RC circuit and move
result to rcvalueaddress
"' == if mode 1, will run continuously in ouwn cog
-— if mode 0, will terminate and may be called again manually

cnt = 0
repeat
outalpin] := state "Status an Pin setzen/ set pin to state
dira[pin] := 1 " Pin als Ausgang setzen/make pin an ouput
time.pauselms (1) " (Ent) - Aufladen erlauben/allow cap to (dis)charge
dira[pin] := 0 " Pin als Eingang setzen/make pin an input
rctemp = cnt " aktuellen Zdhlerstand auslesen/get current counter
waitpeq(l-state, |< pin, 0) " Warten auf Pegelanderung an Pin/wait for state change on
pin
rctemp := || (ent — rctemp) ' Berechnung Anderung/calculate duration
long [rcvalueaddress] := rctemp 'Ubergebe Ergebnis auf Ziel/ move result to target
if mode == 0 "Abbruch, wenn manueller Aufruf/quit if called manually

quit



