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1. Sensoren
1.1. Der Temperatursensor

1.1.1. Theorie
Sensor: KTY 10 bzw. KTY 81-210

+5U +12U
. (Rn + R34)
Verstirkung V =———
zlig  glle o |2 Ras
) a4 (6]
c1 - \> s 05U R.. — (R; R,)
Temp.1_ | I o 2 ﬁ 34 (R +R )
BOT 100n [ M 1 LM358N 3 4
ol £ L Ua,s,: R,=R,
Rn
U -256
GND 2 K __4a
- odewert=———
L L +5V
Einschrankung: Uamin = 0,12V bzw: 6 Kodewerte
Interne Sensor Temp. Bereich Rb Rn Tmax— Tmin Auflésung [°C je
Bezeichnung Kode]
T-A KTY 10 -25..+50 °C 1,6k 30k 75 °C 0,3
T7-B KTY 10 -25.+115 °C 2,0k 24k 140 °C 0,56
7-C KTY 10 -25.+115 °C 2,0k 24k 140 °C 0,56
T7-D KTY 81-210  -20..+50 °C 1,82 k 47 k 70 °C 0,27
T-E KTY 81-210  -25..+104 °C 2,1k 24 k 129 °C 0,5
T-F KTY 81-210 |-64..+45 °C 1,6 k 30k 109 °C 0,43
Hinweis: bei T-A und T-B sind je zwei Sensoren an die Analogkanéle 1 und 2 (alt: 2, 3) angeschlossen

bei T-C sind beide Sensoren an die Analogkanéle 0 und 3 (alt: 1, 0) angeschlossen.
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Temperatur Widerstand | Widerstand | Kalibrierung | angezeigter Kodewert
rocy KTY 10 KTY 81-210
(2] (2]
-40 1135 F
-25 1325
-20 1367 A
-10 1495 D D:043,040
-5 1578
0 1630 A, D, E, F D:080,078 E:063,063
25 2000 A, D D:171,170
40 2245 E, F E: 146,145
50 2389 2417
80 2980 E E:218217
105 3370
KTY- Simulator
Stellung Riryvs: [Q] Anstieg[Q/°C] Temp. [°C]
1 1234 11 -31
2 1612 13,5 -1,3
3 2390 17,2 484
4 3390 21 100
Standard Kalibrierung (ohne Vergleichsmessung!):
Bez Sensor=... °C 1. Wertepaar 2. Wertepaar 3. Wertepaar zul. Fehl er

T-A:  Sensor=yyy °C
T- B, C. Sensor =xxx °C

T-D: Sensor =T1
T-E: Sensor =T2
T-F: Sensor =T3
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1.1.2. Ausfiihrung als Aufsteckmodul (nur fiir die Analog- Erweiterung sinnvoll)
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1.2. Der Helligkeitssensor

1.2.1. Die Schaltung
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1.2.3. Die Einbindung des Sensors in die Hauscomp.ini

Der Abgleich beschrankt sich auf die Ermittlung der beiden Kodewerte fiir ,maximale Helligkeit“ (x2) und
rsabsolut dunkel™ (x1). Dazu wird die aufgebaute Schaltung mit dem Sensor verbunden und auf eine
Buchsenleiste im A+D Interface aufgesteckt. Auf der Seite 18 des laufenden Programms Hauscomp.exe
(Hausbus) liest man unter der Adresse des Interfaces (1) den Kanal 3 aus. Die Dunkelheit erzeugt man
durch Zuhalten des Sensors und die maximale Helligkeit mittels einer Taschenlampe. Die ermittelten
Werte schreibt man folgendermaBen in die Hauscomp.ini:

Sensor=AuBenlicht $ 1 3 30 0 x1 100 x2

Damit ist der Sensor fir den Bereich 0-100% skaliert. Wird der Bereich von 4- 251 Kodewerten
tberschritten, so kann man Rl etwas variieren. Andert sich der Kodewert iUberhaupt nicht, kdnnte
vielleicht noch ein anderer Sensor auf dem A+D Interface parallel geschaltet sein!

1.2.4. Der Helligkeitssensor am Nordgiebel
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1.3. Der Windsensor

1.3.1. Die Schaltung
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Grundlage fiir den Windsensor ist ein beliebiges Schalenkreuzanemometer mit rotierendem Magnet und feststehendem Reedkontakt. Kernstiick des /U
Wandlers ist ein Monoflop IC1, das die Impulse vom Reedkontakt auf eine einheitliche Linge von 30 ms trimmt. Der nachfolgende Transistor V1 lddt den
Kondensator C4 in Abhéngigkeit vom Schaltverhéltnis auf und iiber RS wieder ab. Damit ist die Spannung an C4 iiber eine e- Funktion mit der
Windgeschwindigkeit verkniipft. Die Linearisierung tibernimmt die Software mittels 3 Wertepaare. Die Schaltung ist unkritisch in der Auslegung. Die
angegebenen 30ms bedeuten lediglich, dass die maximal messbare Drehzahl des Anemometers 33 U/s betragt.
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1.3.2 Ausfiihrung als Aufsteckmodul

Windsensor HC_WIND1 BE1 Windsensor HC_WIND1 BE1
Erstellt: 5.05.2004 17:37:10 Erstellt: 5.05.2004 17: 45: 44
XXX 9fIoz¥orio ] XXX ¥¥¥% Bestuckungsseite Xxx
R6 33k R2 56k Cl 0,22p

O
oo O-:l_8-3 gotnaon
C3 100n 3047

CElel ng olo o
dBLAS

pa 1ook [o1—Fo S o1
PRRReNER !

R4 10K
M1

c4
4705100

R5
20k

1.4. Ein einfacher mechanischer Winkelsensor

Zuerst werden Adresse und Kanal festgelegt. Sollte spiter die Anderungsgeschwindigkeit des
Sensorsignals (Trend) bendtigt werden, muss der Abfragezeitraum (ZDiff) dafiir festgelegt werden. Im
Zweifelsfall setzt man ZDiff auf 90 (=90s). Am Potentiometer werden zur Skalierung jeweils kurz vor
den Anschlidgen Markierungen angebracht, dann werden die zugehérigen Wertepaare (Winkel und
Kodewert) an den Markierungen ermittelt. Bei nichtlinearen Potentiometern nimmt man zusitzlich die
Mittelstellung als drittes Wertepaar. Das Programm toleriert sowohl 2 als auch 3 unterschiedliche
Wertepaare. Bei drei Wertepaaren wird spiter automatisch durch das Programm Hauscomp.exe {iber das
Interpolationspolynom von Newton ein Polynom zweiter Ordnung berechnet. Da der A/D Wandler nur
mit 8 bit arbeitet, reicht das praktisch auch vollig aus. Die gesammelten Angaben werden dann in die
Hauscomp.ini nach folgendem Muster iibertragen:

Sensor= Bezeichnung Finheit Adresse Kanal ZDiff y0 x0 y1 x1 y2 x2
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2. Schaltmodule

2.1. einfaches Schaltmodul
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2.2. Schaltmodul fiir Hutschiene

240U-Te1ll
/H_POWER .SCH/ 1,1
Erstellt: 4.06.2004 12:28:40  BEL . _
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2.3. Schaltmodul fiir Hutschiene zur Steuerung von Rollladenmotoren

240U-Tei1l?2
/SCHALT2 . SCH~ 11
Erstellt: 5.05.2004 17:11:42  BEl
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TITEL__ SCHALT2 BE1 TITEL__ SCHALT2 BE1
Erstelit: 5.05.2004 17:08:50 Erstelit: 5.05.2004 17:06:34
XXX 9fiozyorio ] XXX ¥¥¥ Bestuckungsseite Xxx
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Die Schalter S1 und S2 sind gangige 3- Stellungsschalter (UP) fir Rollladen. Sie werden neben dem Fenster
platziert. Solange Relais 1 stromlos ist, kann man die Rollladen von Hand fahren. Sowie der Hauscomputer
meint aktiv zu werden, zieht Relais 1 und anstelle der Handschalter werden die Halbleiterrelais an die
Phase L gelegt. Die Signale ROLL1, ROLL2 und FERN bestimmen dann, welcher Rollladen auf- oder zufédhrt.
Nach einigen Sekunden schaltet der Computer Relais 1 wieder ab und der Spuk ist vorbei. Da praktisch
niemals Rollladen entgegengesetzt fahren und die Fahrgeschwindigkeit immer konstant ist, braucht man je
Fenster nur einen Bindrkanal. Hinzu kommen fiir alle Rollldden die gemeinsamen Signale Auf/Zu und
Fern/Hand.

Hardware Band 2 Stand: 19. Juli 2004 -13 -



2.4. Schaltmodul fiir Hutschiene mit Schalter EIN - AUS - Automat
240U-Teil3

/SCHALT1

Erstellt:

Auto
AUS
EIN

Hardware Band 2
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O O O auro

AUS
EIN
Aupen— Effekt Dach-
dose kontur
EIN
AUS
Dach- Dach- obere
kastenl kasten?2 Steckdose

2.5. Verweis auf Normen

VDE 0106 Teil 101: Bedingungen fiir ,,Zusétzliche-, Doppelte-, Verstirke Isolierung®, sowie Konstruktive Maflnahmen wenn innerhalb eines Gerétes
Stromkreise mit verschiedenen Schutzmafnahmen zusammentreffen.

EN 50 178 / VDE 0160 Ausriistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

EN 60 335/ VDE 0700 Sicherheit elektrischer Gerite fiir den Hausgebrauch und dhnliche Zwecke
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3. Eine ,,fast perfekte” Rolladensteuerung

3.1. Die Aufgabe

Fiir ein Eigenheim sollen fiir 5 Rdume die Rollldden vollautomatisch in Abhédngigkeit von Helligkeit, Temperatur und Zeit gesteuert werden. Die Hausfrau
legt Wert auf folgende Bedingungen:

Im Bad soll der Rollladen nicht vor 6:20 Uhr auffahren und friiher als die anderen Rollldden wieder zufahren
Im Wohnzimmer soll der Rollladen spétestens 20:30 Uhr zufahren
An freien Tagen konnen die Rollldden spéter auffahren
Zusitzlich sind folgende Funktionen zu realisieren:
Im Sommer, wenn es wirklich heiB} ist, sollen alle Rollldden iiber die Mittagszeit 2/3 zufahren

Im Sommer, wenn es nachts zu warm ist, sollen alle Rollliden abends so schlieBen, dass noch die Schlitze gedffnet bleiben um ein Liiften der Rdume zu
gewdhrleisten

3.2. Die notwendige Hardware
Neben dem PC als Hauscomputer werden bendtigt:
1 (ein!) A+D Interface,
3 Schaltmodule fiir die Ansteuerung von Rollladenmotoren
1 Helligkeitssensor
2 Temperatursensoren (bereits im A+D Interface integriert)

Festgelegt werden: Aufentemperatursensor Adresse/Kanal = 1/1, Innentemperatursensor Adresse/Kanal = 1/2, Helligkeitssensor Adresse/Kanal = 1/3

A+D Interface: Adresse V1 =2 Adr/Kanal Fern=2/6  Adr/Kanal Roll GZ = 3/0
Adresse V2 =3 Adr/Kanal Zu =2/7  Adr/Kanal Roll Bad =3/1
Adresse V7 =1 Adr/Kanal Roll Kii = 3/2

Adr/Kanal Roll AZ =3/3
Adr/Kanal Roll WZ =3/4
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3.3. Der Funktionsschaltplan

Da die SPS mit Impulssteuerung arbeitet, d.h., lediglich Signaldnderungen werden an die Digitalausgéinge weitergeleitet, kann man mehrere SPS- Module
quasi parallel an einen Digitalausgang schalten. Diese vorteilhafte Auslegung wird bei der Rollladensteuerung fiir die Aufgabenteilung genutzt. Ein Bereich
von SPS- Modulen wird fiir das Offnen und ein anderer unabhiingiger Bereich fiir das SchlieBen verwendet. Das Offnen der Rollldden ist relativ simpel. Es
gibt zwei verschiedene Signalpfade. Beide besitzen ein Zeitfenster (Modul 100, 101 bzw. 97), ein Verkniipfungsmodul (104 bzw. 105), ein Monoflop (106
bzw. 107) und fiir jeden Rollladen ein Steuermodul (Module 110- 114). Wenn der Helligkeitssensor 15% erreicht, schaltet fiir 50s das Monoflop und damit
den Digitalausgang ein. Das Zeitfenster bestimmt die friihestmdgliche (im Sommer) oder die spiteste Offnungszeit (im Winter) und zwar unabhingig von
Helligkeitssensor.

Ein Steuerpfad schaltet das fiir alle Rollldden geltende Signal FERN 2s vor den Rollldden, damit zuerst die mechanischen Relais und dann die
Halbleiterrelais im Nullspannungsdurchgang schalten. Damit fahren alle Rollladen friih auf. Zusétzlich werden alle Rollldden um 15:50 Uhr nochmal
aufgefahren um das mittigliche SchlieBen im Sommer und etwaige Handbetédtigungen tagsiiber zuriickzunehmen. Die Verkniipfung mit Modul 15
verhindert eine Betdtigung der Rollldden, wenn die SPS aus irgendeinem Grunde ausfallt. Der Punkt am Eingang von Modul 108 bedeutet, dass das Signal
negiert verwendet wird (Minus in der entsprechenden Programmzeile!). Wer aufgepasst hat vermisst das Signal ,,AUF/ZU* - die entsprechenden Relais
stehen im Ruhezustand ohnehin aus Sicherheitsgriinden auf ,,AUF*, daher brauchen wir das Signal hier nicht.

Fiir das Zufahren der Rollldden gelten die nichsten 4 Schemas. Zunéchst werden Die Signale SDUNKEL und 20DUNKEL vom Helligkeitssensor erzeigt.
Die verwendete Delta- Zeit verhindert ein Schalten, wenn Wolken voriiberziehen. Die Module 17, 135, 136 und 142 erzeugen das Signal SPAT: werktags
um 22:00 Uhr, an anderen Tagen 23:00 Uhr. Aus der AuBBentemperatur, der Innentemperatur und der gestrigen Tagesdurchschnittstemperatur werden die
Signale AUSSEN>25 und HEISS erzeugt. Nach einer Verkniipfung mit den Modulen 146- 148 stehen die Signale Zul, Zu2 und Zu3 fiir die 5 Rollldden
zur Verfiigung. Die Rollldden im Géstezimmer, Kiiche und Arbeitszimmer sind gekoppelt (Zul). Nebenbei wird mit den Modulen 149, 157 und 171 ein
Signal erzeugt dass vom Dunkel werden bis 22:15 Uhr an Werktagen und 23:15 an anderen Tagen anhilt. Damit kann man die Beleuchtung im
Blumenfenster oder eine AuBBensteckdose fiir die Adentsbeleuchtung schalten.

Wenn die AuBBentemperatur 25°C {iberschreitet, so schaltet im Zeitraum von 11:00 Uhr bis 15:00 Uhr das Modul 150 fiir 9s alle Rollldden auf,,ZU*. Diese
Zeitkonstante bestimmt also wie weit die Rollldiden dann zufahren.

Die 4. Abbildung zeigt den Zusammenhang zwischen den Zufahrsignalen und den Schaltausgéingen. Fiir jeden Strang gibt es zwei Zeitkonstanten: einmal
fiir das normale Zufahren und einmal fiir das ,,nicht ganz zufahren. Uber die Module 160 — 162 wird ausgewihlt fiir wie lange die Rolll:iden fahren:
normal, ,,nicht ganz zu* oder ,,halbzu*. Eine Besonderheit ist das Signal AUTO+T2. Es dient wieder zur Zeitverzdgerung, wie bei der Auffahrprozedur. Die
damit verbundenen Steuersignale sind in der letzten Abbildung dargestellt. Praktisch wird damit vermieden, dass beim gleichzeitigen Abschalten aller
Rollldden zuerst die mechanischen Relais trennen und danach die Halbleiterrelais. Bei der einfacheren Vorgéngerversion kam es deshalb 1 — 2 Mal im Jahr
zu einem elektromagnetischen Impuls, der die Hauptsicherung ausldste, obwohl kein Fehler vorlag. Komplizierte Strukturen erzeugen manchmal ein
Eigenleben! Die Datei Hauscomp.ini im Verzeichnis ,,Rollladensteuerung* enthélt die fertige Umsetzung mit neueren Zeitkonstanten. Die angefiligten
Kommentare erleichtern eigene Anpassungen. Auch ein einfaches Rollladen- Menii im Bereich ,,Anwendung..” ist dabei enthalten.

Hardware Band 2 Stand: 19. Juli 2004 -18 -



Hardware Band 2

100 | 4 [t0s00

Uhrzeit > Terminzeit

106 | 61 ]Auf1

SignalverkUrzung

114 |31 [6aste

Schalten I2C-Binarkanal

1

o\

2 /Adresse

", ), Zstungen| FRUEL 104 |12 |Aufl
Q\y/ 2 Minuten —\—fiD
Y bD

101 | 4 [t0s20

Uhrzeit > Terminzeit

S

-2 Stunden

= Minuten

105 |12 [Auf2

[t

50 2t

107 | st ]aut. 2

| e
L‘DA i(‘ Kanal I2

C-Bin)

‘ Betriebsstunden }—F

113 |31 [BAD

Schalten I2C-Binarkanal

&l

ov

2 /Adresse
=

102 | 4 [tos00

Uhrzeit > Terminzeit
/ -2 Stunden
R

e %

2 Minuten

103 | 3[Tag

Quelle:I2C Analogeingang
fur min.Delta t>Solluert

L

Adresse IZC—H\\\)
Kanal >u //

T2
3
4 4 Art des Wertes
15& Solluert ZDelta t

|
LiDA% \ Kanal

I12C-Bin

Y

‘ Betriebsstunden }—’—7

112 |31 [Kliche

Schalten I2C-Binarkanal

[

0w o

=N

‘ LCdr esse
D+ - I
=\ _Kanal

f D SignalverkUrzung
Eiij ) T
4 77£7 I777
5 J I
50 2 EA
FERN/AUF
108 |12 [Fern auf
1 116 | 6|2s verz

S

11D s

D;DH)

97 | 5[t0500_1545

Terminl<Uhr zeit<{Termin2

Z “
Std.(1> 7 TN Std. (2
(v K
3 =N
min (1) \‘/ min (2>

98 | 5 [t1550_1555

Terminl<Uhr zeit<{Termin2

2 4
Std.C1> 7\ Std.(2)
3 <\ t < 5
min (1) nin (2

15 |...|Ausfal1sps

99 [12]Freigabe

D

2
3

[ 1
1 —=

| Dtk

2C-Bin

2/

‘ Betriebsstunden }—’1

111 |31 ]az

Schalten I2C-Binarkanal

32 tl

[

N

UERZGGRT

115 |

12]Fern

oo o

‘ 2 /Adresse )
L{)* E I12C-Bin
=\ Kanal

Y

‘ Betriebsstunden }—’1

110 |31 [uz

Schalten I2C-Binarkanal

&l

2/ Adresse

o

Stand: 19. Juli 2004

|
LIDA 2\ Kanal

12C-Bin

’ Betriebsstunden }71

109 | 30[Fern

Schalten I2C-Binarkanal

—2 Adresse

1\
—3\ Kanal

12C-Bin

Y

’ Betriebsstunden “‘l

-19-



136 | 4 [t2300

Uhrzeit > Terminzeit
-2 Stunden
>

= Minuten

15 |...|Ausfallsps

Hardware Band 2

S

133 | -3[5%dunkel 140 | 6[15min
Quelle:I2C Anal i
e B o ST SRr e T TD1Hs e
2 Adresse [2C-A
<i Kanal < LJ> 4 *DA,”—HO‘— R1
4 Art des Wertes
£ Solluert ZDelta t ~t1
134 | -3]20%dunkel 141 | 6[3min
Quelle: I2C Analogeingang 2 20DUNKEL
fir min.Delta t<Solluert - )—‘ ‘H}»S 1
2 Adresse [2C-A
<i Kanal < u > 4 4)—,@‘— R1
4 Art des Wertes
£ Solluert ZDelta t ~t1
17 L.. mor genlk tg
135 | 4 [t2200
Uhrzeit > Terminzeit 142 | 12 |Zl2
-2 Stunden 2 ) o
; s ] SPST
Q ? =2 Minuten ‘ ﬁ ]
5

137 | 3 [Gestrn>20°

Quelle:I2C Analogeingang

NOTPRG!

fUr min.Delta t>Solluert

/& Adresse T2C-A
2 Kanal >w

4 Art des Wertes
£ Solluert ZDelta t

130 | 5 [t1100_1500

Terminl<Uhr zeit{Termin2

2 4

Std. (1) Std.(2)
B <t K 5

min (1> min (2

131 | 4 [t1600

Uhrzeit > Terminzeit
-2 Stunden
>

= Minuten

132 | 4 [t2030

Uhrzeit > Terminzeit
< Stunden
1 >

= Minuten

139 | 3 |aupen>25°

Quelle:I12C Analogeingang
fUr min.Delta t>Solluert

2 Adresse 12C-A
3 Kanal >uw
4 Art des Wertes

£ Solluert ZDelta t

143 |12 |heiss

138 | 3 |innen>24°

Quelle:I12C Analogeingang
fur min.Delta t>Solluert

2 Adresse 12C-A
2 Kanal > W

4 Art des Wertes
£ Solluert ZDelta t

49D D

11001500

T1600

T2030

AURN>25°

HEISS

Stand: 19. Juli 2004

-20 -



171 | 31 [Blumnlicht

Schalten I2C-Binarkanal

2 /Adresse )
*)4%3 12C-Bin)
-\ _Kanal

145 |12 [zu>25°
150 | 61]t9s
11001500 SignalverkUrzung
: :):} . HALBZU
tl
oL T S B
= el
146 |12 [zu1 —
2 =
5 :):} 2U1
. [ FD
5
147 |12 [2u2
2
] 149 | 12 |Blumnlicht
T1600 s :> ED 2U2 [12]
—
72030 - “*2} BL.LICHT
o —4—1 1
T1600 15 =
148 |12 |zu3
2 .
) 157 | 6[15min
1D D) 2U3 1 R SPAT+15
LOHS 1
NOTPRG1 'hégggggjgi L4
t1 O
SPAT :>‘{t:jkal
5DUNKEL SDUNKEL Z 11
20DUNKEL .
SPsT 144 | 6|2min
2U>25
AUBN>25° ! :>44g49F8 .
‘i)—{ﬁﬁkal
Zt1
Hardware Band 2 Stand: 19. Juli 2004

’ Betriebsstunden }—ll

=21 -



2U1 151 | 61]t12s 160 | 8 [zs 164 | 31 |z2U.GASTEZ
A Signalverkdlr zung i D—Lﬁ 5 AUTO+T?2 . Schalten I12C-Binarkanal
- 1 : 2U,SzKUA
,,‘t,] ‘j”’ - D o LlD 3 _2 Adresse .
J L 3 D—l—b) 6 0 =\ Kanal 12C-Bin
zu . ‘ Be'(riebsstumde-n}—'i
2U2 152 | 61[t20s ]
Signalverk(rzung 165 | 31 IZU/KUCHE
4 Schalten 12C-Binarkanal
,,‘E} 4 |
e
] T — X 3 2/7d
1 F ) LDA > ,{@resselzc—sm
7t —\_Kanal
‘ Betriebsstunden}—'l
153 | 61]t14s 161 | 8zs
SU3 ) Signalverki{rzung i > 166 | 31 |ZU/_HHZ
"YF 4 i\ F 2U W2 . Schalten I2C-Binarkanal
I 5
] ‘J—L s L/ - L|:>A 3 —2/Adresse )
LT - D s 3—3Qanal 12C-Bin
Betriebsstund }—'—7
154 | 61 |.t255 ‘ etriebsstunden
Signalverkdrzung | |
4 167 | 31 |2U/WZ
*fl i HEISS Schalten I2C-Binsrkanal
‘J_L a
. T = LlD* 3 -2/ Adresse )
= < 4 =\ Kanal I2C-Bin
Betriebsstund }—'—7
155 | 61[t12s 162 | 8]z8 [setricbestuncen
Signalverkilr zung i > I I
4 = 168 | 31 |ZU/BAD
‘ J;l 4 I\—LH Z2U/BAD .
- *‘l ‘j——— 5 !J Schalten I2C-Binarkanal
4
. ; J’H
5 v‘tll z D 5 ‘L|D 3 2/ Adresse )
= ¢ |\ gana 12C-BiN
156 | 61 I’(2OS ‘Betriebsstunden}—'l
Signalverklrzung
. . AUTO+T2
,f}
|
— — 1 HEISS
2 tl

Hardware Band 2 Stand: 19. Juli 2004



. 163 | 11 |AUTO 174 | 6|3s AUTO+T1 1 @175 | 6|3s AUTO+TY
Z2U,SZKUA J | L | ¢ | ¢ AUTO+T2
3 AUTO :)—{&EFS 1 :)—{&EFS t
2U/WZ B
- 4—:> (g:ﬂ o1 AUTO+T1 4—:> (g:ﬂ a1
ZU/BAD ¢
z Z tl Z tl
172 | 31 [Rel.Fern
170 | 12 |212 Schalten I2C-Bin&rkanal
15
AUTO+T2 )D 2 2/ hdresse _
’7 FD I 7) 6 2\ Kanal [2C-Bin
1 ‘ Betriebsstunden}—'l
173 | 30|Rel. 2U
Schalten I2C-Bindrkanal
ZU

Hardware Band 2

Stand: 19. Juli 2004

2 -2/ Adresse ]
I12C-Bin

7 _3Qana1

Betriebsstunden}—'l

_23 .-



3.4. Die Umsetzung in der Hauscom.ini

[GLOBAL]

*Norm=ANSI ,wenn diese &81A0UB - Umlaute lesbar sind.
*Norm=ASCII,wenn diese Z™§,”4 - Umlaute lesbar sind.
Norm=ANSI
Modus=normal ;bzw. Modus=Demo
Hinweis!=2 3
TasteOK= 2 4
Sommerzeit=auto
*Wochenkorrektur=+53 (PC-Uhr wird jeden Sonnabend 02:30 um 53 Sekunden vorgestellt)

PCF8591=PCF8591/0 Interface PCF8591/2 PCF8591/3 PCF8591/4 PCF8591/5 PCF8591/6 PCF8591/7

[Interface]
*Sensor= Bezeichnung Einheit Adresse Kanal Abfragefrequenz 2-3 Wertepaare*

Sensor=AuBentemp °c 11 90 0 63 +40.0 145 +80.0 217
Sensor=Innentemp °c 1 2 90 0 63 +40.0 145 +80.0 217
Sensor=AuBenlicht $ 1 3 30 0 10 100 230

Analog=A/D E/A 10 0 0 1 255

PCF8574P=P_8574P/0 P_8574P/1 Intf 2 Intf 3 P _8574P/4 P 8574P/5 P 8574P/6 P _8574P/7

*Bindr=Bezeichnung Adresse Kanal Typ

*Typ: 1 - Aus und Eingang 0 - nur Eingang
Bindr=Bwg.Sensor 20 1
Bindr=Eing.1 21 1
Bindr=Eing.2 22 1
Bindr=Hinweis! 2 3 1
Bindr=Bestatig. 2 4 1
Bindr=Alarm Eing 25 1
Bindr=Relais Fern 26 1
Bindar=Relais Zu 27 1
Bindar=Roll GZ 30 1
Bindar=Roll Bad 31 1
Bindr=Roll Ki 32 1
Bindar=Roll AZ 33 1
Bindr=Roll WZ 34 1
Bindr=Sirene 35 1

Hardware Band 2 Stand: 19. Juli 2004

-4 -



Bindr=Lufter I

[Programmierung Bildschirmanzeigen]

graph b=
graph b=
graph b=

16 25 2 ;Priifen Relais 'ZU'
14 8 171 6 ;Anzeige Blumenlicht
13 8 118 11 ;Fern-Anzeige

[Programmierung Meniis]

Menillx= 110

Zeile=
Zeile=
Zeile=
Zeile=

Rollladen..
110 0 5 99 /alle Roll&den auffahren
110 1 5 146 /Zul
110 2 5 147 /7Zu2
110 3 5 148 /7Zu3

[Programmierung Zusténde]

/Rolladensteuerung —-auffahren-

z=97

z=98

z=99

z=100
z=101
z=102
z=103
z=104
z=105
z=106
z=107
z=108
z=109
z=110
z=111
z=112
z=113
z=114
z=115
z=116
z=117

Hardware Band 2

5
5
12
4
4
4
3
12
12
61
61
12
30
31
31
31
31
31
12
6
2

£0500_1545 5 0 15 45 /Uhrzeit zwischen 05:00 und 15:45
£1550 1555 15 50 15 55 /Uhrzeit zwischen 15:50 und 15:55
alle AUF 97 97 98 1 /Freigabesignal "Auffahren"

t0600 6 0 /Uhrzeit > 06:00

t0620 6 20 /Uhrzeit > 06:20

£t0800 8 0 /Uhrzeit > 08:00

Tag 1 3 4 8 300 /Tageslicht heller 8% fir min 5 min
Aufl 100 103 102 99 /Aufl

Auf?2 101 103 102 99 /Auf2

Auf/1 104 50 /Auffahren 1 fur 50 s

Auf/2 105 50 /Auffahren 2 fur 50 s

Fern/auf 107 107 106 -15 /Relais Fern EIN,wenn Auf/l oder Auf/2
Fern 115 2 6 /Relais FERN

WZ 107 108 116 3 4 /H-Relais WZ

AZ 107 108 116 3 3 /H-Relais AZ

Kche 106 108 116 3 2 /H-Relais Kiche

Bad 107 108 116 3 1 /H-Relais Bad

S7Z 106 108 116 3 0 /H-Relais Gaste

Fern 108 108 116 1 /Logikverkntipfung

verz 1 108 -108 3 /Zeitverzdgerung 3s

Fern 2 40
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z=118 61 Fern 117 300
/Rolladensteuerung -zufahren-
z=130 5 t1000_1500 10 O 15 O
z=131 4 t1600 16 O
z=132 4 t2030 20 30
z=133 -3 5%dunkel 1 3 4 5 60
z=134 -3 20%dunkel 1 3 4 10 60
z=135 4 t2200 22 0
z=136 4 t2300 23 0
z=137 3 Gestrn>20z 1 1 20 20 O
z=138 3 innen>24g 1 2 4 24 60
z=139 3 auden>25 1 1 4 25 60
z=140 6 15min 1 133 -133 900
z=141 6 15min 1 134 =134 900
z=142 12 Sp,t 17 135 136 135
z=143 12 heiss 137 138 0 138
z=144 6 2min 1 139 142 120
z=145 12 Zu>25g@ 130 144 0 -15
z=146 12 Zul 131 140 142 -15
z=147 12 Zu?2 131 140 132 -15
z=148 12 Zu3 131 141 142 -15
z=149 12 Blumnlicht 131 140 0 =15
z=150 61 tlls 145 14
z=151 61 tl2s 146 17
z=152 61 t22s 146 25
z=153 61 tl4s 147 19
z=154 61 t27s 147 30
z=155 61 tl2s 148 17
z=156 61 t22s 148 25
z=157 6 15min 1 142 =142 900
z=160 8 78 151 143 152 -143
z=16l1l 8 78 153 143 154 -143
z=162 8 Z8 155 143 156 -143
z=163 11 AUTO 160 161 162 0
z=164 31 ZU/SZ 160 175 175 3
z=165 31 ZU/Kche 160 175 175 3 2
z=166 31 ZU/AZ 160 175 175 3
z=167 31 ZU/WZ lel 175 175 3
z=168 31 ZU/Bad le2 175 175 3
z=170 12 ZU 175 175 163 1

z=171 31 Blumnlicht 149 1 -157 3

Hardware Band 2

o

/fir Anzeige in Grafik FERN fr 300s ein

/Uhrzeit zwischen 10:00 und 15:00
/Uhrzeit > 16:00

/Uhrzeit > 20:30

/Tageslicht dunkler als 5% fr min 1 min
/Tageslicht dunkler als 20% fr min 1 min
/Uhrzeit > 22:00

/Uhrzeit > 23:00
/Tagemittelaussentemperatur gestern >20@C
/Innentemperatur >24gC fr min 1 min
/Aussentemperatur >25¢C fr min 1 min
/Zeitverzdgerung 15 min

/Zeitverzdgerung 15 min

/Signal "Spat"
/Signal "heiss"
/Verkniipfung
/zufahren

/zufahren 1
/zufahren 2
/zufahren 3
/Verkniipfung

/Zeit halb-zufahren
/Zeit fast-zufahren
/Zeit ganz-zufahren
/Zeit fast-zufahren
/Zeit ganz-zufahren
/Zeit fast-zufahren
/Zeit ganz-zufahren
/spat+15min

W WwWNDN -

150
150
150

0

/Rel.zu=AUTO OR AUTO+T2
5/vor Aktivierung Bindrkanal zuweisen!
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z=172 31 Rel.Fern
z=173 30 Rel.Zu
z=174 6 AUTO+T1
z=175 6 AUTO+T2

Hardware Band 2

-15 174 174 2
170 2 7
1 163 -163 3
1174 -174 3

6 /I2C-Bin Rel.zu

/Zeitverzdgerung 3s
/Zeitverzdgerung 3s
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